.

.a imitacion o sustitucion del hombre ha dado paso a sistemas complejos de
automatizacion de la produccion industrial.
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Industria textil a finales de siglo

La automatizacion
tiene consecuencias
sobre la produccion,
la organizacion del
trabajo y sobre la
vida cotidiana en las
sociedades
desarrolladas.

L.as maquinas automaticas
necesitan circuitos que, ademas
de alimentarlas de energia,
controlen sus funciones. Son
maquinas complejas y llegan a
ser sistemas formados por
varias maquinas con control
central.




I HISTORIA DE LOS
CON

Los sistemas de regulacion, ademas de permitir el desarrollo de las maquinas
automaticas, son precursores de los sistemas de control.

James Watt introdujo en 1787 un La automatizacion comenzo0 en la industria textil
regulador centrifugo que controlaba  con los telares automaticos que permitian fabricar
automaticamente la velocidad de las  grandes cantidades de tejidos.
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ELEMENTOS DE E
DE CO

Los sistemas automaticos pueden ser muy sencillos y estar compuestos de pocos
elementos, como ocurre con los temporizadores y los programadores.

Un temporizador es un mecanismo que Iniciamos una
permite retardar una accion. 0

accion N
El retardo se puede conseguir por distintos medios, \,/ S \ [
que van desde la combinacion de efectos mecanicos, Foo 3 A

hasta la transmision y procesamiento de sefiales = =

electronicas. e T

Elegimos un_ 2o T_ranscurre un Se producee
: (R tiempo efecto deseado

programa R

|

| Un grado mayor de complejidad en el control, lo

| constituye el programador. En él se seleccionan una serie
de acciones que después se ejecutaran automaticamente
Fliza en un orden determinado.

El programador puede realizar su funcion por distintos medios:

74 ac1()ir€1e_s e - Combinando elementos mecanicos para controlar unos circuitos
B el @% amente (programador de lavadora).
\H-‘ 2l -*)i il - Mediante elementos electronicos que emiten sefales en

| QHZ ‘h Bf ;i' secuencias de tiempo determinadas (programador de riego).



ELEMENTOS DE EOSSS
DE CONTRO

Los sistemas mas complejos tienen una serie de elementos que realizan funciones
determinadas.

El termostato recoge
informacion de la
temperatura

Los sensores informan ala  Los centros de control reciben
maquina de las condiciones las sefiales de los sensores, 1as  onirol transmiten las sefiales.
en que trabaja. procesan y generan sefiales de  pyeden ser mecéanicos,

mando. hidraulicos, neumaticos,
Los actuadores reciben las sefiales de electricos o electronicos.
mando y realizan las acciones del Los sistemas automaticos también
3\ i funcionamiento de la maquina. pueden tener otros elementos,
.  Pueden ser motores, electroimanes, ~ como los de sefializacion o los de
resistencias. cilindros. etc.. posicionamiento.




ESQUEMA DE FUNCION
DE UNA MAQUINAWA

Presostato 5 Programador
NIVEL DE AGUA| | SENSOR ENVIA éi’i’éﬁﬁ?& SE PROCESA
SUBE SENAL i LA SENAL
SENALES DE INFORMACION t Coincide
coh otras
SENALES DE MANDO
SENSOR ENVIA CONECTA LA SALE LA
Motor gira SENAL RESISTENCIA SENAL
ACTUADOR Termostato Luz o LED
ENTRA EN
ACCION




TRANSDUCIT@

Los sistemas de control producen senales de distinto tipo. Los elementos transductore:
convierten una magnitud fisica en otra, cambiando su naturaleza.

El termistor, o resistencia NTC, transforma el

Y, ()
aumento de temperatura en una disminucionde —— — @ @3%
resistencia electrica. / "%K G
: A0 \
Tuberias de circuito & s S\
hidraulico

! ‘*1 ' ;
Cilindro ;_r(\_u.-.f/j
hidraulico i

Para transmitir sefiales también se usan

fluidos. Estos sistemas pueden ser hidraulicos
0 neumaticos.

\ Las senales hidraulicas son adecuadas para transmitir
potencia en grandes maquinas.

Las sefiales neumaticas permiten mayor rapidez y se
7 et . . usan en actuadores de maquinas industriales.



| EL ROBOT COMO EV
LAS MAQUINAS

L.os robots son una evolucion de maquinas automaticas, que consisten en maquinas
programables, de uso general, que tienen caracteristicas antropomorficas.

Los robots tienen, en general, las siguientes partes:
- Sensores y circuitos de informacion.

— - Dispositivos de entradas y salidas.

- Controlador.

- Brazo mecanico.

Unidad de control y
programa(:lon

Los sistemas de control y aprendizaje permiten
que el robot “aprenda” los movimientos que / TR
debe realizar de forma autonoma. P <
Entre el controlador y el actuador es necesario T

que haya dispositivos interface de entrada y Brazo
salida. mecanico




BRAZO R

El brazo mecanico permite la movilidad del robot y la manipulacion adecuada a la
funcion que cumple. Su capacidad de movimiento depende de los grados de libertad
que posea, cada uno de los cuales se corresponde con el movimientos en un plano.

. En 1978 se fabrico el primer
Aot brazo robot de tipo P.U.M.A,,

e

f”m\f que sigue siendo el tipo mas

.'Ir '3

extendido de robot industrial.

Giro del hombro

Los elementos son:
Giro de - Articulaciones, que permiten
UiLes grados de libertad.
- Cuerpo, unido a la base y que
soporta el conjunto.
- Brazo, que realiza movimento
lineal y angular.
/ - Muneca, que gira con uno, dos
Pinzas o tres grados de libertad.
- Actuador, que se acopla en la
muiieca para tareas especificas.

'~ Giro del
A cuerpo

Giro del
codo




